
BrainGo使用介紹



1.
認識BrainGo
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About this template認識BrainGo
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根據國際自動機工程師學會（SAE International）依據『誰在做，做什麼』不同程度而編修而成
的分類法



About this template認識BrainGo
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自動駕駛車輛需要攝
影機、雷達和光達
(LiDAR)等感測器來
瞭解車輛周圍的環境，
同時還需要運算能力
和人工智慧(AI)來分
析多維或多來源資料
串流，即時為車輛提
供完整且一致的環境
視圖。感測器融合為
車輛的完全自主指明
了方向，而今仍然存
在許多技術挑戰

Reference



About this template認識BrainGo
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About this template認識BrainGo
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馬達(1)

馬達(2)

電源開關

USB傳輸
&

電源座

蜂鳴器

超音波感應器 (1)

超音波感應器 (2)

紅外線
感應器(1)

紅外線
感應器(2)



About this template認識BrainGo
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2.
積木程式
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About this template積木程式 - Motoduino
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https://www.motoduino.com/wp-content/themes/storefront/moto_iot_blockly_v49.1_BriainGO/demos/code/index.html


About this template積木程式 - Motoduino

10BrainGo Pixetto



About this template積木程式 - Motoduino
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積木轉換成
Arduino程式

儲存程式

載入程式

下載燒錄
程式

下載
Arduino 
Library

自動與手
動偵測

COM PORT



About this template積木程式 - 燒錄程式
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Motoblockly Broker



About this template積木程式 - Arduino IDE

13https://www.arduino.cc/en/software



About this template積木程式資料處理流程
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Motoblockly

電腦

Brain Go

1. Windows: 利用broker直接上傳燒錄程式
2. MAC: 利用Arduino IDE上傳燒錄程式

( 下 載 motoduino library 並 安 裝 至
Arduino/librar中)



About this template積木程式資料處理流程
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直接燒錄程式到Arduino板子上



About this template積木程式資料處理流程
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3.
自駕車怎麼動
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About this template自駕車怎麼動
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藍 白

0 0

100 30

30 100

100 100

轉速：0~255

停止

往白色馬達控制的輪子方向轉

往藍色馬達控制的輪子方向轉

直線走



About this template自駕車怎麼動-停走停
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About this template自駕車怎麼動-方行走
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About this template自駕車怎麼動-S行走
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4.
紅外線
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About this template紅外線
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光源反射物 光源吸收物



About this template紅外線
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About this template紅外線偵測啟動蜂鳴器
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